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ПРОГНОЗОВ (МйТОД ПШРАЦ11Л)

На сегодняшний день прогностика располагает широким ин­
струментарием уотодик и иатодологиа прогнозирования. Одна­
ко вопросу верификации прогиозол посвящено небольшое ко­
личество работ. Известны ллс.ь некоторые определения дос­
товерности прогнозов, такие как попарное сравнение* прямая 
верификация я т.д.

В настоящей статье мы предлагаем определенно достовер­
ности прогнозов, путам гинерчрога>тл нескольких вариантов 
прогнозов, иртл этим генердруется 'Ji'JLi мат одоя прогнозирова­
ния, Подобную технолога ик назвали генерацией, а сам ме­
тод - методом ггшзрации прогнозов (рисунок).

Прогнозы г; гаде единственного варианта развитии отве­
чают стоящим перуд пригнозйровянлв^ задачам лишь в ограни­
ченно;*, и енл. Гезультаты про с полировании вкс ту лают в ка­
честве информационной основы для разработки планов* В уело* 
б мну. о щиаднотнчуской экономики прогнозирование и разработ­
ка планов являются неразрывными частями единого процесса 
планправаяин, ир/,чем прогнозкров‘днио явлппто я подготови- 
тадыюи, начальниц стадией плановой работы. При разработ­
ке планов используются как результаты прогнозированйя#так 
и те обстоятельства, которые не были учтены при разработ­
ке прогнозов. Выдача результатов прогнозирования в вида 
единственного варианта развития.не только затрудняет его 
использование при разработке плана* но и противоречит 
объективным особенностям развития экономических процессов 
и прежде всего тому, что невозможно (сколь совершенные ма­
тематические методы и модели при этом ш  бы не йсиользопа­
ли) однозначно указать значении, которые будут принимать 
экономимоекие показатели в различные моменты будущей?*
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Б статье разработана математическая модель генерации *v,e 
тодов прогнозирования. ари этом достоверность определяется 
вычислением отклонений методу трендами ретроспективной ин­
формации.
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ЗАДАЧА ПЛАНИРОВАНИЯ ДЕЙСТВИЙ IGiJOTA И ЕЕ РЕШЕНЙЛ

Предполагается, что интеллектуальный робоч? функционирует 
в среде, догорая изменяется как в результате действий самого 
роботэ, так и в результате независимых o i него действий. 
Робот обладает способностью воспринимать информацию о орвде, 
распознавать ее состояние, решать э&дачи и выполнять актив­
ные д о ж и ти я . Для решения задач робот должен обладать мо­
делью внешней среды» списком своих элементарных действий 
или операторов, а т ш а е  механизмом создания стратегий в ви­
де последовательности элементарных операторов, обеспечиваю- 
цих достижение возникающих целен*

Модель вн&шней средь* представляется в вида множества 
3 -г {З д 1 эв соо^ я н и й .  При атом отдельное ее со­
стояние, i . e .  элемент множества 5 представляется набором 
правильно построенных формул (ППФ) в исчислении предикатов 
первого порядка.

Множество операторов робота Т й \ | *  i j j  ^ ' ч ^ ц Л  «»ляет-  
ая конечным, Каждый оператор характеризуется условиями его  
применимости и результатом его действия. Последний описы­
вается списком вычеркивания тех Ш1Ф, которые перестают 
быть истин ниц и после применения оператора и списком добав­
лении Ш $ ,  которые становятся истинными после применения 
оператора» Условия применимости оператора могу* быть зада­
ны списком тех оостояний, в которых допускается применения 
дшшого оператора* В зтол работе условия применимости 
9адшэтоя в виде ППФ, истинность которых в данном состоянии 
йвляется '.разрешавшим сигналом о применимости оператора.
Здесь будем считать, что H i  ^  Ь* 7s i  • еслй оператор

применим в с ос г on аии S* , и -О  I 6СЛИ
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